
DETALLE A

ESCALA 2:1

PARTS LIST

A4-D-30ASTM A36 

ENGRANAJE TRANSMISOR SUJECIÓN

112

A4-D-29ASTM A36 

ENGRANAJE TRANSMITIDO SUJECIÓN

211

A4-D-28AISI 304 

PINZA DE SUJECIÓN DE ALGODÓN

210

PSM TECHNOLOGIESAISI 304ISO 4762PERNO SOCKET - M3 x 849

NAYLAMP
  

SERVOMOTOR SG9018

PSM TECHNOLOGIESAISI 304ISO 4762PERNO SOCKET - M2 x 817

PSM TECHNOLOGIESAISI 304ISO 4762PERNO SOCKET - M3 x 616

PSM TECHNOLOGIESSt 60ISO 8734PIN - 2 x 14 - A25

PSM TECHNOLOGIESAISI 304ISO 4762PERNO SOCKET - M2 x 2014

A4-D-27AL 4032 PLACA SOPORTE DE SERVOMOTOR13

BIGTRONICAAL 4032 

ACOPLE METÁLICO SERVOMOTOR

12

A4-D-26AL 4032 BLOQUE SOPORTE DE BRAZO11
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BRAZO DE SUJECIÓN

DE ALGODÓN

MTR280-A705-10M1

CIENCIAS E INGENIERÍA-INGENIERÍA MECATRÓNICA

POS. CANT.

DESCRIPCIÓN

NORMA MATERIAL OBSERVACIONES
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